


功能描述
输入电流 显示内容为输入电流值

预设电流 显示内容为预设电流值

输出电流 显示内容为输出电流值

远程
远程模式，ZT-03D将DCS/PLC送来的输入电流，原样

不变的从输出电流通道输出。

手动
手动模式，ZT-03D由人工手动操作输出继电器或输出

电流值。

自动

自动模式，ZT-03D将采样输入电流值与预设电流值作

PID运算，将控制结果经输出电流通道或输出继电器输

出。自动模式运行时需先设置PID运算参数。

单位切换 选择显示数据的单位为 mA或%

↓↑
手动模式时调节输出电流或控制输出继电器；设置参

数时调整参数的大小。

Fn 功能键，用于特殊功能的使用。
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端子名称 功能描述
输出电流 电流输出通道，4~20mA；

输入电流 电流输入通道，4~20mA；

低限输出
继电器输出，5A，当输入电流低于设定的输入低限时，继

电器动作；

高限输出
继电器输出，5A，当输入电流高于设定的输入高限时，继

电器动作；

电动阀门
电动执行器控制输出继电器端子。与电动执行器的控制端子

对应接线。输出容量：220V5A。

供电电源
220VAC，10A，如果控制对象为电动执行器时，应严格按L

、N标识接线；

关 开

电动阀门
220VAC 5A

L N

供电电源
220VAC 

去内部供电

（内部继电器触点回路示意图）

高限输出
MAX 5A

低限输出
MAX 5A
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代码 参数 描    述

P00 算法模式 01--连续PID，02--间歇PID。

P01 运行周期 PID算法的运算周期，秒。

P02 作用方向 01--正作用，02--反作用。

P03 输出上限 自动运行时电流输出的上限值。

P04 输出下限 自动运行时电流输出的下限值。

P05 比例项 PID算法的比例项值。

P06 积分项 PID算法的积分项值。

P07 微分项 PID算法的微分项值。

P08 允许偏差 输入电流与预设电流所允许的偏差值（控制精度）。

P09 输入高限 电流输入大于此值时，电流高限输出继电器动作。

P10 高限输出初值 00--常开，01--常闭。

P11 输入低限 电流输入小于此值时，电流低限输出继电器动作。

P12 低限输出初值 00--常开，01--常闭。

P13 输入量程上限 输入电流%状态显示时，20mA对应的显示值

P14 输入量程下限 输入电流%状态显示时，4mA对应的显示值





故障现象 可能的原因 解决办法

1、供电电源故障； 1、检查供电回路；

2、内部电路故障； 2、返厂维修；

显示“OPEN” 输入电流过小或开路；检查输入电流回路；

1、负载回路开路； 1、正确联接负载；

2、负载电阻过大； 2、负载电阻<750Ω

1、负载电阻过大； 1、负载电阻<750Ω

2、内部电路故障； 2、返厂维修；

1、工作条件是否满足1、检查参数和操作流程；

2、继电器触点烧蚀；2、返厂维修；
输出继电器无输出

打开电源后，屏幕

不亮

有电流输出，但大

电流时输出不正确

输出电流无输出
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